


Mﬁqmnas riversais de Ensaios de Acionamento
Eletromecanico e Hidraulico

Caracteristicas

» Informatizadas, estrutura robusta, fusos de esferas recirculantes que possibilitam grande precisio quanto
a repetibilidade desejada.

» Acionamento por servo-motor de alta exatidio, que permite resposta imediata aos comandos ao atingir

os limites, evitando danos a célula de carga.

A Desenvolvidas para a realizacio de ensaios de tracio, compressio, flexio, dobramento, cisalhamento e etc.,
e em diversos materiais, tais como: metais, polimeros, madeira, borrachas, cerimicos, materiais compostos

e etc.
3 Utilizadas em laboratdrios, industrias, instituigcbes de ensino e de pesquisa.
? Modelos monofusos e bifusos, de bancada ou piso, duplo campo de ensaio.

» Diversos tipos de acessdrios ¢ extensémetros que atendem as mais variadas normas e requisitos de ensaios,

7 As Miquinas Universais de acionamento servo-hidraulico abrangem uma capacidade de ensaio acima de

100Ton., destinadas para fabricantes de parafusos, aciarias, etc.

» Software que realiza qualquer ensaio em qualquer tipo de material conforme normas internacionais e
brasileiras. Banco de dados com coletinea de parimetros de ensaios exigidos pela maioria das normas e

procedimentos vigentes aplicados ao controle de qualidade e pesquisa de materiais.

? Pleno atendimento a NR-10 e NR-12.

Modelos

Miquina Universal de acionamento Hidriulico e Servo-Hidriulico com ampla linha de
acessorios. Estrutura mecinica estivel e rigida, necessdria para a precisao e durabilidade de
trabalhos que requeiram cargas com altas capacidades. As estruturas hidriulicas superam em
muito a durabilidade das maquinas de fuso, proporcionando excelente custo beneficio.

Modelos de bancada e de piso com duple campo, amp

manuseio dos acessorios e dispositivos. Cabine d

a NR-12 (de acordo com a solicitacio dg




Sistema de motor servo que possibilita uma maior precisio nas velocidades

baixas e pmda imediata sem inércia. Sem riscos de acidentes e sobrecarga.

Ampla gama de extensometros para diversas finalidades: pequena, média, grande
deformacio e biaxiais para ensaio de anisotropia de acordo com as normas
ASTM E 517 e ASTM E 646 (Determinacio dos fatores r & n).

Caixa de controle manual disponivel com virias fungdes:
Iniciar ensaio, movimentar a travessa para cima e para baixo, ajuste fino da

posicio da travessa; modo extensémetro (on/off).

Software em Portugués e Inglés para a realizacio dos ensaios
normalizados. Fornecido com senha de acesso para que o usuirio

possa calibrar o equipamento, sem a necessidade de cobranga extra.

Limites mecinicos e eletronicos de segurancga para evitar sobrecarga e

acidentes,botio de emergéncia (Stop Button), em atendimento a NR-12.

Garras hidriulicas disponiveis para os equipamentos acima de 300kN
garantem o tensionamento de corpos de prova impedindo o s :

Grande diversidade de acessorios disponiveis para :

diversos ensaios: ASTM, ABNT, DIN, I1SO, JIS
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Motas: (1) Poderao ser oferecidas maquinas com larguras entre colunas e alturas maiores;

(2) Todos os modelos bifusos dispéem de dois campos de ensaio, mas poderio ser oferecidas

mﬁquinas l,‘.:'q']'“:i,'llai!i- com terceinn campao.

(1) Disponivel modelo com controle manual;

Todos os modelos poderio ser ofe
Jir.:pnrliv::i.‘i de acordo com g

A aparéncia e as ¢
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Exibi¢ao do Valor da carga: Estipulacoes automiticas de uma conformidade;

Exibi¢io do Pico da carga: Automaticamente removida quando o teste inicia-se;

Exibigao do valor da Deformacio: Estipulagdes automadticas de uma conformidade;

Regra para mudar a escala: Quando iniciar um teste, deveri ser selecionada a escala mais baixa para que se possa
obter uma alta precisao do valor exibidos

Parada da ruptura: Quando o botio € pressionado, € o teste encontra uma condigio de ruptura o programa
poderd parar o teste automaticamente;

Botao de Apagar: Apaga o valor atual exibido;

Modo Alengamento: Acionando o modo de medigio de alongamento, se o botao ¢ pressionado, o alongamento
podera ser substituido pelo deslocamento, e ainda o alongamento poderd ser medido pelo extensémetro.

O Editor do software possui virios tipos de
modo de controle digital, como controle de
deslocamento, controle de carga (alivio,
incremento e compensacio de carga),
controle de deformacio, controle de ciclo
baixo. Por meio do editor de programa, o

M usudrio pode programar os métodos de ensaio
s o=  de acordo com os requerimentos das normas
e — I e, — técnicas ou procedimentos internos.
e Corregio automitica da escala do grifico em
i O i e tempo real no momento do ensaio.
s~ . Opgao de escala grifica carga versus tempo,
pobe= s carga versus deformacgio, deformacio versus
i s tempo, forca versus deslocamento, tensao versus

deformacio e largura versus deformacao.
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Taxas de aquisicio de dados sincronizados de até
5.000 pontos por segundo.




Dispositivos e acessorios:

Rolo Excéntrico

Para mais informacoes, consulte-nos,




	maq.pdf
	maq2.pdf
	maq3.pdf
	maq4.pdf
	maq5.pdf
	maq6.pdf

